Geodéziai hálózatok (és komplex) terepgyakorlat ismertető - 2016
	Feladat célja
	

	
	

	Technológia
	A jelű feladat: Statikus és félkinematikus GPS mérés

Oktató: Farkas Róbert, László Gergely

	
	B jelű feladat: Szabad álláspont; sokszögvonal

Oktató: Dr. Tarsoly Péter, Bekk Tímea

	
	C jelű feladat: Hálózatos RTK mérés

Oktató: Kiss Attila

	
	D jelű feladat: Keresztszelvény felvétel

Oktató: Dr. Tóth Zoltán, Katona János

	
	

	Csoportbeosztás: 
	4-7 fő, akiknek további napi beosztása változhat. Félnaponta van váltás a feladatoknál. Mindenkinek egyénileg kell legyen saját mérési állománya.

	
	

	Eszközök
	GPS, GNSS vevők, mérőállomások, szintezők.

	
	

	Segédanyagok
	Alappontok koordináta-jegyzéke. Pontvázlat.

	
	

	Irodai előkészítés
	Műszerek összeállítása, működésük ellenőrzése, beállításuk.

	
	

	Terepi munka

(2 terepi nap)
	A: Statikus mérés L500 vevővel, szinkronban a B feladatnál mérő vevővel, min. félórás időtartamban. A másik L500 vevővel ellenőrző terepszelvények felvétele.

B: Szabad álláspont meghatározás majd poláris mérés. Irány- és távmérés a hosszúoldalú sokszögvonal egy pontján.

C: Hálózatos RTK mérés; kitámasztott tartóbottal, egymást követően ötféle beállítással, személyenként. 
D: Keresztszelvények felvétele. UAV bemutató.

	
	

	Leadandó munkarészek
(tekintettel a rövidebb feldolgozási időre, az első leadás határideje szept. 9., a második leadásé szept. 15.)
	Csoportonként (nyomtatva: * jelölés szerint):

1. Statikus mérés meghatározási vázlata (A) *
2. Vektorkiértékelési naplófájl (A)
3. GNSS mérések Gantt diagramja (A) *
4. Koordináta-jegyzék (EOV/Balti) (A)
5. GPS nyers adatok és RINEX fájlok (A)
6. Mérőállomás mérési fájlok (gmj) (B, D)
7. Út hossz-szelvénye és helyszínrajza (D)*
Egyénenként (mind nyomtatva): 
1. Ellenőrző terepszelvények (A)

2. Integrált alappont pontleírása (1 db) (A)
3. Szabad álláspont kiegyenlítése utófeldolgozással (B)

4. Sokszögvonal számítása hálózatkiegyenlítéssel (B)

5. Koordináta-jegyzék és eltérések táblázata (C)

6. Keresztszelvények (min. 5) (D)
7. Műszaki leírás


