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Zarovizsga tematika

I) Zarovizsga targy — Ipari folyamatok automatizalasa

Ipari robotok

1.

No ubkwnN

8.

Robotok fogalmi meghatarozasa, mechanikai rendszerének
koordinatarendszerek szerinti felépitése, kinematikai alapfogalmak.
Robotok hajtasi rendszerei.

Robotok megfogod szerkezetei.

Ipari robotok szenzorikai elemei.

Robotok alkalmazasa.

Denavit-Hartenberg paraméterezés.

A mobil robotok jellemzdi. Felhasznalasi teriiletei, tipusai, meghajtasi
rendszerek.

Mobil robot szenzorika. Lokalizacio, pozicio és tavolsagmérés, odometria

Automatizalas

O N Ok

Iranyitastechnikai alapfogalmak, vezérldrendszerek csoportositasa és jellemzése.
Fix vezérlések jellemzdi, pneumatikus €s elektropneumatikus rendszerek miikodése és
épitdelemei.

Programozhat6 vezérlések, PLC programvégrehajtas €s jelfeldolgozas, PLC
programozasi szabvanyok, nyelvek, szoftverek.

Ipari kommunikacios protokollok.

Szenzorok ipari kdrnyezetben.

Aktuatorok ipari kdrnyezetben.

Kijelzok ipari kornyezetben.

Biztonsagi megoldasok ipari vezérlérendszerek esetében, biztonsagi érzékeldk és
aktuatorok, biztonsagi logikai megoldasok.
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Il) Zarovizsga targy - Gyartastechnolégia
a) Gyartoberendezések és rendszerek

1. Ismertesse az egyetemes esztergagépek szerkezeti kialakitasat és beallitasat kiilonbozo
esztergalasi feladatokra!

2. Ismertesse a gyartorendszereket!

3. Ismertesse a gyartocellakat!

4. Ismertesse a sikesztergak kiilonb6z6 tipusait, szerkezeti kialakitasait, alkalmazasi
teriileteit!

5. Ismertesse a CNC gépek altaldnos felépitését, alkotdelemeit!

6. Ismertesse az egyorsos revolverautomata eszterga szerkezeti felépitését és mitkodését!
7. Ismertesse a digitalis elmozdulés-érzékeldk és utmérdk tipusait!

8. Ismertesse az NC gépeken alkalmazott utmérd-rendszerek és jeladok feladatait,
legfontosabb fajtait és jellemezze Oket!

9. Ismertesse az egyetemes marogépek szerkezeti felépitését, sorolja fel fobb szerkezeti
egységeit és tartozékait! Mutassa be az egyetemes osztofej alkalmazasat kiilonb6zo
feladatokra!

10. Ismertesse a korkoszori-gépek szerkezeti felépitését és fobb tipusait!

11. Ismertesse a CNC vezérlés felépitését, jellemzdit, tulajdonsagait, elemeit!

12. Részletesen ismertesse a Pfauter fogazd gép szerkezeti felépitését és miikodését!

13. Részletesen ismertesse a Fellow fogazd-gépek szerkezeti felépitését és mitkodését!
14. Részletesen ismertesse a MAAG fogazo-gép szerkezeti felépitését és mitkodését!

15. Ismertesse a folyamatirdnyitd szamitogép alkalmazasat szerszamgépek irdnyitasdhoz!
16. Ismertesse a sikmarogépeket és a kiilonleges mardgépeket!
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